                                                                                                                                                                                                        Załącznik nr 6 do SWZ

SZCZEGÓŁOWY OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA – ZADANIE 7 – SZYNA CMP DO ĆWICZEŃ KOŃCZYNY DOLNEJ RUCHEM CIĄGŁYM BIERNYM – 4 szt.
 1. Pełna nazwa urządzenia: ……………………………………………………………………
 2. Typ, model (podać): …………………………………………………………………………. 
 3. Producent (podać): …………………………………………………………………………… 
 4. Rok produkcji: ……………………………………………………………………………………

Sposób wypełniania tabeli: 

1. W przypadku gdy w kolumnie „PARAMETR WYMAGANY” występuje „TAK” Wykonawca w kolumnie „PARAMETR OFEROWANY  wpisuje „TAK”,
2.  W przypadku gdy w kolumnie „PARAMETR WYMAGANY” występuje  „TAK, podać”  Wykonawca w kolumnie „PARAMETR OFEROWANY wpisuje TAK oraz podaje wymagane informacje dotyczące oferowanego urządzenia.

	Lp.
	ZESTAWIENIE PARAMETRÓW TECHNICZNO-UŻYTKOWYCH
	Parametr wymagany
	Parametr oferowany

	PARAMETRY OGÓLNE

	1. 
	Aparat fabrycznie nowy, nieużywany, niedemonstracyjny, niepowystawowy
	TAK
	

	2. 
	Szyna z układem kinematycznym gwarantującym zgodny i fizjologicznie ruch kończyny dla dorosłych i dla dzieci z zakresem wymiarów uda od 31cm do 49 cm i podudzia od 25cm do 57cm i wzrostem od 120cm do 205cm.
	TAK, PODAĆ
	

	3. 
	Wyskalowane  elementy regulacyjne szyny z wymiarami długości uda i podudzia, regulowana pozycja oparć uda, podudzia i stopy za pomocą bloczków zaciskowych (oparcia kończyn z elastycznego tworzywa z certyfikatem).
	TAK
	

	4. 
	Zakres ruchu w stawie biodrowym 0 – 115 stopni.
	TAK, PODAĆ
	

	5. 
	Zakres ruchu w stawie kolanowym -10, 0 , 120 stopni.
	TAK, PODAĆ
	

	6. 
	Regulacja pozycji stawu skokowego w zakresie zginania podeszwowego i grzbietowego bez ograniczeń, a inwersja/ewersja  od 40 do 40 stopni.
	TAK
	

	7. 
	Automatyczne poszerzenie zakresu ruchu, kontrolowane zmianą prędkości i regulacją siły oddziaływania
	TAK
	

	8. 
	Możliwość kontrolowanego oporowania ruchu szyny przez pacjenta ze zmianą kierunku w dowolnym punkcie ustawionego zakresu.
	TAK
	

	9. 
	Regulacja prędkości pracy, automatyczna zmiana kierunku ruchu po zatrzymaniu pracy, stopniowe przyspieszanie i zwalnianie ruchu przy nastawionych kątach granicznych.
	TAK
	

	10. 
	Kontrola wszystkich parametrów z pomocą pilota sterującego z blokadą przed przypadkową zmianą parametrów z obsługą intuicyjną i zastosowaniem ikon funkcyjnych oraz monitorowaniem przebiegu ruchu.
	TAK
	

	11. 
	Aparat zgodny z normą IEC60601-1-2:2014i IEC60601-1-11:2010
	TAK
	

	12. 
	Waga 11 kg
	
	

	13. 
	Zasilanie 220-240 V 50/60 Hz przewodem zasilającym bezpośrednim bez zastosowania dodatkowych zasilaczy i  przewodów, klasa ochronności II.
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